GUIDE D'UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES

P RESSES HYDRAULIQUES P RESSTES HYDRAULIQUES
APPLICATIONS CABLES CONNECTEURS HTS1 RH50 HT 814 HT120 et outils et vérs
- €t outils et verins
B 15D B 35-45D B 35-50D HT 45E B 51 RHU 81 de la gamme 130 kN ECW-H3D RHU 230-630
Sections mm? MATRICE
COSSES | MANCHONS |  HEXAGONE MATRICE POINCON| HEXAGONE |  MATRICE | PONCON | HEXAGONE | MATRICE |POINCON| HEXAGONE MATRICE | POINGON | HEXAGONE POINGON HEXAGONE MATRICE | POINGON | HEXAGONE | MATRICE |POINGON| HEXAGONE | MATRICE |POINCON| HEXAGONE
Rigide
M.
- 4:8 T6-M. L6-T. | MS4/1015 {1/| MA1 1) PA1 | MS6 (7)) MA150 i7|PA150 | MS650 (1) MA1 i1/ PA1 | MS6 {1} MA150 7| PA150 | MSE50 1) MSE10U (1) MSEC (1)
“‘-( - 10 Tio-M. | Lo | SRS (T _ Ms10 (1) _ MS 1050 11} ) Ms10 {1} _ M5 1050 /1) MSB10U 11)| MA2C i) Ms10C (1)
o MA2.3 (1) MA 2,350 1) MA2.3 17 MA 2,350 (1) ) -
16 T16-M. | L16-T. |MS10/1645 (1} PA5S | MS16 (1) PA550 | MS1650 (1) PA5 |MS16 (1) PASS50 |MS1650 (1)| MA35U {1l|Ms1825U (1)| MA3C 1) MS16C (1)
W 25 T25-M. | L25-T. MA5S ©{) MS25 (11| MA5S50 ) MS2550 (1)) MA5 1) Ms25 (1} MA550 7. MS 2550 {17 Ms1625U (1| MASC {!| PA10C | Ms25C (1)
E L 35 T35-M. | L35-T. MA7 1) MS35 (2| MA750 1) MS3550 (2} MA7 1) Ms 35 (2} MA750 17} MS3550 (27| MA7.14U 17 |MS3550U (2| MA7C if) MS35C (1)
= [ PA10 PA 1050 PA10 PA 1050
a . 50 TE0-M. | LBO-T. MA10 1) MS50 (2| MA1050 1) MS 5050 (2} MA10 %1 MS 50 (2] MA 1050 11 MS5050 27| MA10.18U ©7)|MS3550U 12)| MA10C f) MS50C 1) Adaptateur Adeptater Adeptateur Adeptateur
T - e, . o, e, . e, . oy . oy
8 ‘-_3 70 T70-M. | L70-T. MS70 f2)|MA1450 (77 |PA1950| MS7050 (2] MS 70 (2} MA 1450 11 MS7050 (2)| MASA7U 17l [MS70450U (2} | MA14C (1) MS70C (1)| AU230130D | AU230130D|  AU23030C | AU230430C
PA 1950
- = P pam pa — — ‘ ‘ ‘ ‘
m 95 T95-M. L95-T. MS95 12} Ms 9550 12} MS85 12} MA 19850 1. MS 9550 (2)| MA10.19U *7.)|MS95120U 2| MA19C '1.)| PA24C | MS95C 1) | avecmatricesMA.-C | avec matrices | avec matrices MA.-C | avec matrices
<
o 120 T120-M. | L120-T. Ms120 12} Ms 12050 (2] Ms 120 (2] MA 2450 17| PA2450 |MS12050 12)| MA24U ©7)[MS95120U 12} | MA24C 1) Ms120C (1| ebpoions PA.L Ms..C et poingons PA..C M.
150 T150-M. | L150-T. Ms 150L (37 MS 15050 13} MS 150 137 MS15050 (3} | MA30.80U ({1 |MS70450U (3)| MABOC i Ms150C (2}
185 T185-M. | L185-T. MS18550 (3} | MA35U |3/ MS185U (3)| MAB7C (70| PA4BC | Ms185C (2}
240 T240-M. | L24o-T. MS24050 (41| MA48U | 4| Ms240U (4] | MA4BC 1y Ms240C (2}
300 T300-M. | L300-T. MABOC 71| PABOC |MS300C (3}
400 T400-M. | L400-T. MS 400 (3}
Seccion Conducteurs mm?
CONNECTEURS MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE
Passant Derive
6+25 615 £6-C6 MC6 (1) MC 650 (1) MC6 (1) MC 650 (1) NC 6.25U (1)
10 1015 c10-C10 MC 10 {1 MC 1050 (1) MC 10 i MC 1050 (1) MC 10U {1 MC 10C (1)
16 16+15 C16-C16
. . = = = = MC 6.25U 7 =
2516 10+15 £25-C10 MC 25 2] MC 2550 2] MC 25 2] MC 2550 2] N 22U 1] MC 25 i)
Adaptateur
'&J 25 25+ 16 £25-C25
S AU 230130 D
= 40+ 35 16+ 15 £35-C16
8 avec matrices MC...C
40:35 4025 MC 35 (2) MC 3550 (2) MC 35 ()
2 £35-C35 MC 3550 (2) MC 35U (1) MC 35¢ (1)
L 50 25:10
(/5]
L 3 3 .
el 70+ 63 25:15 | C70-C25N
m
< 50 25:4 C50-C25 Adaptateur
(&)
o *50 50+35 C50-C50 . - . . AU 230130 C
S *MC 7050 3] MC 70-80U 3] MC 70C 3] MC 703D 0|
(73] *70+ 50 40+4 C70-C35 pour matrices MC..-C
2 *70+ 50 70+ 35 C70-C70
= 100+ 95 404 £95-C35
= 5 8 :
< 2l 2l I
> 100+ 95 70+ 40 £95-C70 MC 95-80U {3 MC 95 {3 MC 953D (1
o
L 100+ 95 100+ 63 £95-C%H
(m]
125:110 | 125:25 | C120-C120
1604150 | 125:25 | C150-C120 . .
MC 185C 3] MC 185-3D 0|
150 150+63 | C150-C150
185 100:16 | C185-C95
185:120 | 185:120 | C185-C185
MC 24030 ]
240150 | 120+95 | C240-C120
I:j = Empreinte hexagonale :‘-'__.- -;" | :.- = Empreinte poingonnage i::l = Empreinte ovale * Si la matrice MC70-50 est utilisée, les conducteurs marqués par un astérisque doivent étre recuits.
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GUIDE D'UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES

P RESSE S HYDRAULIQUES P RESSE S HYDRAULIOQGUES
APPLICATIONS | CONDUCTEURS CONNECTEURS HT 51 — 7120 o ot ot
B 15D B 35-45D B 35-50D HT 45E RH 50 B ; et outils et vérins ECW-H3D RHU 230-630
B 51 e la gamme 130 kN
Sections mm? MATRICE
Fit || o COSSES MANCHONS|  HEXAGONE | MATRICE [PONCON| HEXAGONE | MATRICE  |POINCON| HEXAGONE | MATRICE | POINCON | HEXAGONE MATRICE | POINCON|  HEXAGONE N HEXAGONE | MATRICE |POINCON| HEXAGONE | MATRICE | POINCON | HEXAGONE MATRICE | PONCON | HEXAGONE
025:05 AQ3M.. LM /Lasp| MEO3/215
e AQB-M.. LOBM /L 06P MAO3/3-15 T
LiM | MED3/215 . - . . . — . —
4:6 ATM. R MA1 ©77| PA1 | ME1 (1)) MA1SD 77| PA150| ME1S0 (1}{MA1 70| PA1 |ME1 (1) MA 150 (%)| PA 150 | ME 150 (1)
MAQ3/315 1
A2:M LM MEQ3/245 1 (= = - = =t =
10 e | Meas ME2 (1) ME250 (1) ME2 (1) ME 250 (1) ME2.194 (1| MA2C () ME2C (1)
MAOS/315 "5 fyn 2,3 011 MA 2,350 177 E—VIY-¥ W MA 2,350 [7)
ME2/315 ot — — — i — . —
18 ASM. | opgy, | L3M / PAS | ME3 (1) PA550 | ME350 (1) PAS |ME3 (1) PASS0 | ME350 (17| MA3SU T1UME314u (1| MAsC (1) ME3C (1)
A3P14 L3P MAO3/315 i —t — — — —F —F
ASM.. L5M o L o I [y L oy T | pA10C T
25 Aol | ansm. | [ 2M MAS () ME5 ()| MABS0 () ME550 (1)|MA5 () ME5 (1) MA550 () ME 550 (1) MASC () ME5C (1)
MES5.74U (1)
3 o | MM ez, | LM MA7 ©10 ME7 (17| MA750 i) ME750 (1}[MA7 (i) ME7 (1) MA750 (1) ME750 (1}| MA7.14U 1) MA7C (1) ME7C 1)
PA10 PA 1050 PA 10 PA 1050
* e e ® = = = =
50 B | AOM | eatom. | L1BM MA10 (1 ME 10 12| MA 1050 1) ME 1050 12} [MA10 11} ME 10 12 MA 1050 ©77 ME 1050 12 | MA10.18U .7 [ME 10.24U {2} | MA10C 1} ME 10C (1)
w Adaptateur Adaptateur Adaptateur
g 70 00 | A Loanam, | LM ME14 (2)| MA 1450 1) ME 1450 {2 ME14 (2) MA 1450 (1) ME 1450 (2| MA7.140 70| ME3.14U (20 |MA14C (1) ME14€ (1) AU 23030 AU 2304300 AU230130C aiateur
= PA 1950 PA 1950 . . . AU230130C
O ) 95 2 | arem. [eatm. | L1 ME19 (2)| MA 1950 {{] ME 1850 (2 ME19 (2] MA 1850 ({1 ME 1950 (21 | MA10ISU 0l M 2190 (2| MA1sC (1| Paac [MEtg (1)  PourmacesMAC . pourmainces pour metrices MA..C _
a our matrices
(73] g5+ L o4 . _ N N ) ~ ) N ) ~ et poincons PA..C ME..C et paingons PA..C P
W s 120 & | aeam. | ancam. | L2 ME 24L (2} | MA 2450 1’ |PA 24.50|ME 24150 (2] ME 24 (2] MA 2450 17')|PA 24.50|ME 2450 (2| MA24yU (7|ME10.240 (2) | MA24C () ME 24C (1) ME.C
m
< 190* L 30M e &0 {54 b b ) e _p e
g 150 120" | nsom. |2azom. | 32N ME 30L (3 ME 30150 /3] ME 30 13 ME 3050 {37 | MA30.80U 7| ME3OU {2)|MA30C ) ME 30C (1)
150* La7M - . - s -
185 190 | Asr. | anaz. | [30H ME3750 (37| MAS7U (2| MES7U (2)|MA37C 1| PA4SC|MEIC (1)
a0 | 185 | aggm. |ondswm. | L4BM ME4850 (37| MA4sU (3| ME4SU {3)|MA4sC (f) ME48C (2
LP. 240 " | L48P o o o ! Wy
30 | 29 | Acom. |2asoM. | LeoM MABOC 7| PABOC | MEGOC (3!
4 43188 ABOM. | 2AB0M. | LBOM ME8OC (3| MA803D |1 ME 803D {2}
PA 100-3D
500 | A0 | A100M. [24100M. | L100M MA 100:3D 1 ME 10030 (2
630 228 A120M.. 2A 120M..| L 120M MA 120-3D /| PA 120-3D [ME 1203D 2]
NOUS CONSULTER
800 630 | A160M. [2A160M.| L160M
1000 | 800 | A20DM. [2A200M.| L20OM
35 AGM.. MAS 1| PA10 |MES {1/ MA950 ©7.|PA10-50| MES50 {1}|MAS 1| PA10 |MES (1} MA950 7/|PA1050{ ME9-50 {1)| MAS.17U ©7|MES.20U {1)| MASC 11| PA10C| MESC (1)
o 50 | A12M. ME 12 (2] MA 1250 1. ME 12:50 12 ME 12 (2} MA 12550 11} ME 12:50 12| MA 12.200 1/ |ME 12.17-U (2]} | MA12C |1 ME 12C (1)
o
=>4 - . Y . . . . . s . -
ER 70 | A17M. ME17 (23| Ma1750 {7 PR 1950 e 47.50 (20 ME17 (2} Ma17.50 7 PA1850ve 17.50 (23| MA 917U () |ME 12,170 {20 | MA 17 (1| PA2ac | MEMTC (T Adaptateur Adeptateur Adsptatewr Adaptateur
(& s |
~0 . . - - — - AU230130D AU230130D AU230130C AU230130C
] 9% | AcoM. ME 20 12| MA 2050 17 ME 2050 (2] ME 20 (2] MA 2050 11! ME 2050 12 | MA 12.200 7 |ME9.20U 2} | MA20C 'y ME 20 (1)
nI pour matrices MA...C pour matrices pour matrices MA...C pour matrices
w T - - — - . - . —
& = 120 | A2M. ME 29 13) ME 2950 (3] ME 29 (3] ME 2950 (3} | MA29.80U (7| ME29U (2)|MA28C (1) MERSC (T enn g V. e pinons .G V.
<
S 150 | A35M. ME 3550 (3)| MA35U (2| ME35SU (2)|MA35C |1 PA4SC|ME3SC (1)
185 | A4OM. |ME 4050 (3)| MA4OU 2| ME4OU (3)|MA4OC (f) ME40C 1)

':T} = Sertissage hexagonal (avec des conducteurs souples, utiliser toujours la section supérieure. Par exemple, avec du 95 mm? souple, utiliser A19-M + M 19 ou bien A20-M + ME20)

=4 () =Empreinte poingonnage

* Contacter Cembre pour toute information supplémentaire sur les matrices a utiliser. N.B.: Le numéro entre le symbole indique le nombre de sertissages 4 effectuer sur le fit des cosses série A-M.
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GUIDE D'UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES

PRESSES HYDRAULIQUES
APPLICATIONS CONDUCTEURS CONNECTEURS 15D 5 35500 HT51 RH 50 HT120 et outils &t vérin oD
B 51 de la gamme 130 kN
Sggﬁjgr;f,;‘;n'ss COSSES MATRICE MATRICE MATRICE MATRICE | POINGON MATRICE MATRICE | POINGON
10 ANE 2M.. ANE 2P12 ANE 24J.. . MN2RF50 1| MN2RFS0 || MN2¢ - MN2RFC |
16 ANE 3M.. ANE 3P14 ANE 3., | mnarrso | MN3RFS0 1| MN3C -7 MN3RFC ||
25 ANE 5:M.. ANE 5P16 MN5RF50 | MN5RRS0 | MN5C (- Pu7e MN5RFC |
W % ANE 7M. ANE 7-P20 MN7RF50 | I| MN7RES0 || MN7C (- MN7RFC | Agiztew
= 50 ANE 10M.. MN10RF50 || MN10RF50 | MN10C -7 MN10RFC | AU230130D
s PN 14
(&)} 70 ANE 14M.. MN14RF50 || MN14C (- MN14RFC | avec matrices MN...C
ﬂ 95 ANE 19M.. MN19RF50 || MN19€ -7 MN19RFC | et poingons PN..C
n_:' 120 ANE 24M.. MN 24 RF50 || MN24C (- ueee MN24RFC | W
g 150 ANE 30M.. MN30C -0 PN3?C | MN3ORFC [ avec matrices MN..-RF-C
150 et matrices MN..FC
185
240
300
. 35 ANE 9M.. MN7RF50 1| MN7RFS0 1| MN9C -7 e MN7RFC Mt
Sw 50 ANE 12M.. MN12F50 0| MN12F50 | MN12€ (- MN12FC | AU 2301300
835 70 ANE17M.. MN17F50 | MN17g (-0 MN17Re ()| vecmarcesMNLL
E D — — PN24C — et poincons PN...C
@E 95 ANE 20M.. MN20F50 || MN20C - MN20FC [ o
= & 120 ANE 23M.. MN 28C () e MN29FC | avecmatrices MN.-RFC
. 150 ANE 35M.. MN35C (- 7| MN3sEc et matrices MN. FC
St obs COSSES MATRICE MATRICE MATRICE
03:4 PKD 506 + PKD 418 PKE 508 = PKE 418 PKC 508 = PKC 418 KE 506 = KE 412 KE 445 '/
& 4:186 PKD410+PKD1618 | PKE410:PKE1618 | PKC410+PKC1618 KE410+KE1616 | KE1615 ',
> 16 PKD 1. PKE 16.. PKG 16.. KE 16.. MT1e50 /| MmrTies0 )
3 25 PKD 5. PKE 25., PKC 25.. KE 25.. KE3545 %/ | wmmr2ss0 ' /| wmiTesso )
ﬂ T 35 PKD 35.. PKC 35.. KE 35.. MIT3s50 4 /| MrT3sso )
n_:' 50 PKD 50.. PKC50.. MIT5050 % | MIT5080 )
g 70 PKC 70.. mrT7050 4 /| w7080 )/
95 PKC 95.. MIT9550 4 /| wmrTesso )/
120 PKC 120.. MTT 12050 !

{T} = Empreinte hexagonale :‘:':,- = Empreinte paingonnage :_I = Empreinte semi-circulaire :-I_,-' = Empreinte trapézoidale
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GUIDE D’UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES

PRESSES HYDRAULIQGUTES
APPLICATIONS CONDUCTEURS CONNECTEURS
HT 131-UC RHU131C B135-UC B 131-UC
Se“i°r:;§’ab'es COSSES PORTE-MATRICES MATRICE POINGONS
10 CAA10-M..
16 CAA16-M.. MTA 16 -C — pS 13035 £
25 CAA25-M. MTA 25-C
35 CAA35-M. MTA 35-C
50 CAASO-M. MTA50-C AU 130150
70 CAA7O-M. MTA70-C mvgs ©- PS 130-95/E
WAL 95 CAAGS-M. MTA95-C
. 120 CAA120-M.. MTA 120-C w150 &9 P 130150/E
150 CAA 150- M. MTA 150-C -
185 CAA 185-M.. MTA 185 - C e
240 CAA 240-M.. MTA 240-C AU 130-240 MUE40 S PS 130-240/E
300 CAA 300-34- M. MUA 300-34 -
Se"”"r:fnfab'es COSSES PORTE-MATRICES MATRICE POINCONS
16 AA16-M..
25 AAR5-M.. MUA35 PS 130-35/E
35 AA35-M..
50 AAEO-M..
AU 130150 o
70 AAT70-M.. MUASS = PS 130.95/E
A ~ 95 A5 M.
10 M2 M. MuA150 . PS 130-150/E
150 AA150- M.
185 AA 185 - M. i
240 AA240- M., AU 130-240 MuA210 S PS 130-240/E
300 AA300-34-M. MUA 30034 %~
PRESSTES HYDRAULIQGUES
APPLICATIONS CONDUCTEURS CONNECTEURS HT51 RH50 HT 81U HT120 et outils et vérins
B 35-45D B 35-50D HT 45E B 51 RHU 81 de la gamme 130 kN ECW-H3D RHU 230-630
Se“'ﬁ"r:fnfab'“ COSSES HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE HEXAGONE
35 CBMC 35M8 M140 ) [M140/850 | 1| M140 ) |M140/950 | [M140173/9U i | M140/28C )
50 CBMC 50M8 M140 ) [M140/850 | )| M140 ) |M140/950 | | M140173/3U | M140/28C |}
70 CBMC 70:M10 M173 () [M173/850 )| MA173 ) |M173/850 | |M140173/3U (_!| M173/28C |}
% CBMC 35M10 M173 L |M173/850 )| M173 L) |M173/850 ) |M140473/8U || wm17a/mec (| o Adsptateur
120 CBMC 120M10 M173 () [M173/e50 (1| M173 () |MA173/950 | |M140473/9U | MA173/2x8C |} | AU230130D | AU230130C
G, 150 CBMC 15012 B I;';: e ienE I;';: avec matrices M..-C | avec matrices M..-C
185 CBMC 185:M12 M235/90 )| Mmess/aec )
240 CBMC 240M12 M235/9U | | M235/28C L)
300 CBMC 300M14 M 260/9C i

:':'_-_.- = Empreinte poingonnage




GUIDE D’UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES

Seations Cabl Sections Cables mm? PRESSES HYDRAULIQUES HT 131-UC RHU 131-C B 135-UC B 131-UC
2 °,:fnza & MANCHONS MANCHONS
Al Al/Cu PORTE-MATRICES MATRICES POINCONS
10 MTMA 10GC
16 MTMA 18-GC 16 10 MTMA 16-10 GC
MTMA 256C 25 10 MTMA 2510 GC MvM 35 1 PS 130-35/E
25
25 16 MTMA 25-16 GC
35 MTMA 35GC
50 MTMA 50-GC 50 25 MTMA 50-25 GC
> 50 35 MTMA 50-35 GC
2 70 MTMA 70-GC 70 35 MTMA 70-35 GC i
2 AU 130-150 MUM S5 ™) PS 130-95/E
E 70 50 MTMA 70:50 GC
5 95 MTMA 95-GC 95 50 MTMA 85-50 GC
E' 95 70 MTMA 85-70 GC
(7)) 120 MTMA 120GC 120 70 MTMA 120-70 GC
E MTMA. ~.6C 120 95 MTMA 120-85 GC
2 150 MTMA 150-GC 150 70 MTMA 150-70 GC MVM 150 1" PS 130-150/E
o 150 95 MTMA 150-95 GC
150 120 MTMA 150-120 GC
185 MTMA 185-GC 185 120 MTMA 185-120 GC
185 150 MTMA 185-150 GC i
MVM 240 |
240 MTMA 240-GC 240 150 MTMA 240-150 GC -
AU 130-240 PS 130-240/E
240 185 MTMA 240-185 GC
300 MTMAD 300-GC 300 185 MTMAD 300-185 GC .
MUA 300-34 |*)
300 240 MTMAD 300-240 GC -
MATRICES DE MISE AU ROND DESCRIPTION DES MATRICES ET ACCESSOIRES MISE EN OEUVRE
Sections Cablesz; Aluminium MATRICES PORTE MATRICE 1) PORTEMATRICES AU 130-. MISE AU ROND DES CABLES POINCONNAGE
m Recait a la fois les matrices de sertissage ainsi que les matrices de mise au rond. Des ergots
i\__ O O permettent le positionnement rapide des matrices.
2) OUTIL DE MISE AU ROND UP 130-.. 1 ll
@ @ @ Sert & ramener un cable sectoral Aluminium, & un diamétre déterming, afin d'obtenir une meilleure introduction et mise en
' place dans le connecteur. Composé de 2 pieces: la partie femelle se place dans le porte-matrice AU 130-, et la partie male
s'enclenche dans le porte-poingon AC 130-P.
25 UP 13025 3) PORTE MATRICE AC 130-P.
35 UP 13035 Se place a la partie supérieure du piston de la presse.
Destiné a recevoir a partie male de l'outil de mise au rond UP 130-... 4
50 UP 13050 2
70 UP 130-70 [ MATRICE Hoasent | < st oermatiant ans de ben
es matrices se ferment et bloguent le connecteur & sertir, perméttant ainsi de bien situer
85 UP 13095 AC 1309 lemplacement et la profondeur des painconnages a effectuer, critére indispensable a la fiabilité
120 UP 130-120 de la connexion dans le temps. Ces matrices se placent dans le porte-matrice AU 130-.
150 UP 130150 5) POINCONS PS 130-./E 5
185 UP 130-185 Leur profil géométrique bien approprié permet d'obtenir une connexion fiable avec n'importe quel 3 v
040 UP 130-240 type de cable aluminium.

:"'_-_.- = Empreinte poinconnage




GUIDE D’UTILISATION DES MATRICES ET ACCESSOIRES
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PRESSES HYDRAULIOQGUTES
APPLICATIONS CONDUCTEURS CONNECTEURS HT120 et outils et ! ]
verns do o g S ECW-H3D RHU 230-630
130k B135UC B1314C
Sections Cables oSS EMPREINTE HEXAGONALE EMPREINTE POINCONNAGE EMPREINTE HEXAGONALE EMPREINTE POINCONNAGE
mm? MATRICE PORTEMATRICES |  MATRICE POINCONS MATRICE PORTE-MATRICES MATRICE POINGONS
300 CAA 300:34 - M. MK34LC | ! | AU130:240 |MUA300-34 |7} PS130240/E | MK343D | )
300 CAA 300- M16 _
400 CAA 400 - M16 MK38:3D | AU230630 | MV 230400 MCSE | | PS 230-400 5
500 CAA 500 - M16 TNBD
B30 CAA 830 - 4M8 MK46:3D | AU230630 | MV 230630 MCBE | | PS 230-630 6E
Sections Cables mm? COSSES MATRICE PORTEMATRICES |  MATRICE POINGONS MATRICE PORTE-MATRICES MATRICE POINGONS
300 AA300-34- M. MK34LC | ' | AU130240 |MUA30034 | PS130240/E | MK343D 1 !
300 A 300- M16 .
- 400 AA 400 - M16 MK383D | AU 230630 | MUA 230:630-400 .~/ | PS 230400 5E
A 500 AA500- 40- M16
630 AAB30-M16 MK46-3D | AU 230630 | MUA 230630630 .~/ | PS 230630 6E
Sections Cables mm2 MANCHONS SeXfi""s Cab'ew&“: MANCHONS MATRICE PORTE-MATRICES MATRICE POINGONS MATRICE PORTE-MATRICES MATRICE POINGONS
B0 30/1 | WMo
300 300 MK34LC § ' | AU130240 |MUA30034 |- PS130240/E | MK343D %
—— 185 | MTMAD 300-185GC -
240 | MTMAD 300-240GC
300 MTMA 300GC
240 | MTMA400240GC — Py
— 400 MTMA 400/1 400 200 | MTVA 40090060 MK383D ! AU 230630  |MVM 230400 MJSE || PS 230400 5E
500 MTMA 500-40/1
30 | MTMA500:300GC
500 MITMA S00GC 500 400 | MTMA 50040060 MK46-3D AU230630  MVM 230630 MJBE || PS 230630 6E
630 MTMA 630/1

ANNEXES






